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1 Dokumenty duomenys

1.1 Sutartiniai zenklai

1.1.1 |spéjantieji Zzenklai
Naudojami Sie jspéjantieji Zenklai:

PAVOJUS! Sis Zodis vartojamas norint jspéti apie tiesiogiai gresiantj pavojy, kurio pasekmés yra
A sunkds kino suzalojimai arba zitis.

ISPEJIMAS! Sis odis vartojamas potencialiai pavojingai situacijai Zzyméti, kai yra sunkaus kino
A suzalojimo ar Zaties grésmeé.

ATSARGIALI! Sis odis vartojamas potencialiai pavojingai situacijai Zyméti, kai yra lengvo kiino
A suzalojimo arba materialiniy nuostoliy grésme.

1.1.2 Simboliai
Naudojami Sie simboliai:

Prie$ naudojant, perskaityti instrukcija

KCC-REM-HLT-PD-E

ljungimo / i§jungimo mygtukas

Matavimo mygtukas

>»eﬁ®

Meniu mygtukas

€| | Trynimo mygtukas (,Clear)

P> | | Mygtukas su rodykle desinén

<« | Mygtukas su rodykle kairén

1.1.3 Tipografinis akcentavimas
Sioje instrukcijoje svarbis teksto fragmentai yra pary$kinti tokiais tipografiniais akcentais:

1] ‘ Siais skaitmenimis ymimos nuorodos j atitinkamas iliustracijas.

1.2 Apie Sig instrukcija

» Prie$ pradédami eksploatuoti, bitinai perskaitykite $ia naudojimo instrukcija.

» Laikykités iSsamiy nurodymu, pateikty ant prietaiso, jo naudojimo instrukcijoje, taip pat jos
papildymuose ir atnaujinimuose, kuriuos rasite tinklalapyje www.hilti.com.

» Sig naudojimo instrukcijg visuomet laikykite kartu su prietaisu.

» Kitiems asmenims prietaisg perduokite tik kartu su Sia naudojimo instrukcija.

1.3 Informacija apie prietaisa

Hilti gaminiai yra skirti profesionalams, todél juos naudoti, techni$kai priziréti ir remontuoti leidziama

tik jgaliotam instruktuotam personalui. Sis personalas turi biti supaZindintas su visais galimais pavojais.

Neapmokyto personalo, netinkamai arba ne pagal paskirtji naudojamas prietaisas ir jo reikmenys gali kelti

pavojy.

Tipas ir serijos numeris yra nurodyti firminéje duomeny lenteléje.

» Serijos numerj perkelkite j toliau nurodyta lentele. Kreipdamiesi su prietaisu susijusiais klausimais j musy
atstovybe ar techninés priezitiros centra, visada nurodykite Siuos prietaiso duomenis.

Prietaiso duomenys

Lazerinis atstumy mata- PD-E
vimo prietaisas
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Karta 01

Serijos Nr.

1.4 Ant prietaiso esanti informacija apie lazerj

Informacija apie lazerj — psl. 121

Informacija apie lazerj

2 lazerio klasé pagal normas IEC60825-1/EN60825-1:2007 ir atitinkamai CFR
LASER RADIATION - DO NOT 21 § 1040 (Laser Notice 50).

STARE INTO BEAM

620-690nm/0.95mW max.
CLASS Il LASER PRODUCT

2 lazerio klasé. Nezitréti | spindulj. Spindulio nenukreipti j kitus asmenis ar
& 2 sritis, kuriose gali bati kity Zmoniu, nesusijusiy su matavimais lazeriu.

@ Atliekas grazinti antriniam perdirbimui.

&y

2.1 Saugos nurodymai

2.1.1 Pagrindiné informacija apie saugy darbg

Bitina grieztai laikytis ne tik darbo saugos taisykliy, pateikty Sios naudojimo instrukcijos atskiruose
skyriuose, bet ir toliau nurodyty taisykliu. Neapmokyto personalo, netinkamai arba ne pagal paskirtj
naudojamas prietaisas ir jo reikmenys gali kelti pavojy.

>

>

vV vy

v

ISsaugokite visus saugos nurodymus ir instrukcijas, kad galétuméte j juos pazvelgti ateityje.

Dirbdami su prietaisu, bukite atidUs, sutelkite démesj | darba ir vadovaukités sveika nuovoka. Prietaiso
nenaudokite, jeigu esate pavarge, paveikti narkotiky, alkoholio arba vaisty. Dirbant su prietaisu,
neatidumo minuté gali tapti sunkiy suzalojimy priezastimi.

Neatjunkite jokiy apsauginiy jtaisy, nenuimkite lenteliy su nurodymais ir jspéjimo Zenklais.

Prietaisa netinkamai uzdarius, j aplinka gali prasiskverbti lazerio spindulys, kurio parametry reikSmés
virSija nurodytas 2 klasei. Prietaisa remontuokite tik Hilti techninés prieziiiros centre.

Prietaisa draudziama keisti ar kitaip juo manipuliuoti.

Prie$ kiekvieng naudojima patikrinkite, ar prietaisas veikia tinkamai.

Matuojant pro stiklg ar kitus objektus, rezultatas gali bati iSkreiptas.

Kai matavimo salygos greitai kei¢iasi, pvz., matavimo spindulj kertant Zmonéms, matavimo rezultatas
gali bati iSkreiptas.

Nenukreipkite prietaiso j saule ar kitus stiprius Sviesos Saltinius.

|vertinkite aplinkos jtaka. Nenaudokite prietaiso ten, kur yra gaisro ar sprogimo pavojus.

Atkreipkite démesj | naudojimo instrukcijoje pateikta informacija dél prietaiso naudojimo, techninés ir
kitokios priezidros ir remonto.

2.1.2 Bendrosios saugos priemonés

>

Prie$ naudodami, atidzZiai apziGrékite, ar prietaisas néra paZeistas. Aptike pazeidimuy, prietaisg atiduokite
remontuoti j Hilti techninés prieZilros centra.

Prietaisui nukritus ar patyrus bet kokj kita mechaninj poveikj, patikrinkite prietaiso tiksluma.

Nors prietaisas yra pritaikytas naudoti statyby aikstelése, su juo, kaip ir su kitais matavimo prietaisais,
elkités atsargiai.

Nenaudojami prietaisai turi blti saugomi sausoje, auk$c¢iau pakeltoje arba rakinamoje, vaikams nepriei-
namoje vietoje.

Prietaisas néra skirtas vaikams.

Laikykités nacionaliniy darby saugos reglamenty.

2.1.3 Tinkamas darbo viety jrengimas

>

Dirbdami ant kopéciu, venkite nenormalios kiino padéties. Dirbdami stoveékite tvirtai ir visada iSlaikykite
kuno pusiausvyra.
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» Aptverkite matavimo vietg ir, naudodami prietaisa, atkreipkite démesj, kad spindulys nebuty nukreiptas j
kitus asmenis ar j Jus patj.

» Jei prietaisas i$ Saltos aplinkos perneSamas | Siltesne arba atvirk$ciai, prie§ naudodami palaukite, kol jo
temperatura susivienodins su aplinkos temperatira.

» Prietaisa naudokite tik esant nurodytoms eksploatavimo sglygoms.

» Norint iSvengti klaidingy matavimy, lazerio spindulio iéjimo langelis visada turi bati Svarus.

» Atkreipkite démesj j $alyje galiojancias nelaimingy atsitikimy prevencijos taisykles.

2.1.4 Saugus darbas su lazeriniais prietaisais

» Eksploatuoti 2 lazeriy klasés / Class Il prietaisus leidziama tik apmokytiems asmenims.

» Lazerio spinduliai neturi bati akiy lygyje.

» Turi bati imamasi atsargumo priemoniu, uztikrinanciy, kad lazerio spindulys nety¢ia nekris ant pavirsiy,
galinCiy jj atspindéti lyg veidrodis.

» Reikia imtis priemoniy, uztikrinanciy, kad zmonés negaléty pazvelgti tiesiai j lazerio Sviesos $altinj.

» Lazerio spindulys neturi iSeiti | nekontroliuojamas sritis.

» Kai lazerio nenaudojate, isjunkite.

» Nenaudojamus lazerinius prietaisus laikykite nejgaliotiems asmenims neprieinamoje vietoje.

2.1.5 Elektromagnetinis suderinamumas

Nors prietaisas atitinka grieztus specialiyjy direktyvy reikalavimus, Hilti negali atmesti galimybés, kad stiprus
elektromagnetinis spinduliavimas gali sutrikdyti prietaiso veikima. Tokiais arba kitais kelianciais abejoniy
atvejais reikia atlikti kontrolinius matavimus. Hilti taip pat negali garantuoti, kad prietaisas netrikdys kity
prietaisy (pvz., léktuvy navigacijos jrenginiu) veikimo. Prietaisas atitinka A klase; negalima eliminuoti trukdziy
gyvenamojoje zonoje.

Tik Koréjai: Sis lazerinis atstumy matavimo prietaisas tinka eksploatuoti gamybinése patalpose egzistuojanciy
elektromagnetiniy lauky salygomis ir pats skleidzia tokius laukus (A klasé pagal EN 55011). Naudotojas turi
tai jvertinti ir nenaudoti lazerinio atstumy matavimo prietaiso gyvenamosiose patalpose.

3 Aprasymas

3.1 Prietaiso vaizdas [

@  Galiniai atraminiai pavir$iai Mygtukas su rodykle desinén
@  Galinés atramos $viesos diody indikatorius @  Rankinio dirzelio laikiklis
®  Mygtukas su rodykle kairén @  Trynimo mygtukas (,Clear")
@  Meniu mygtukas @ 1/ colio srieginé anga
®  Matavimo mygtukas Matavimo smaigas
®  Grafinis indikatorius @®  Lazerio spindulio i$&jimas ir lazerio imtuvo
@  Priekines atramos $viesos diody indikato- lesis
rius Optinis vaizdo ieskiklis
Soninis matavimo mygtukas @ /4 colio srieginé anga
®  |jungimo / i§jungimo mygtukas

3.2 Naudojimas pagal paskirtj

Apras8ytasis prietaisas yra lazerinis atstumy matavimo prietaisas. Jis yra skirtas ir pavieniam, ir nuolatiniam
atstumy matavimui.

Atstumus galima matuoti iki visy nejudanciy objekty, t. y. betoniniy, akmeniniy, mediniy, plastikiniy,
popieriniy ir pan. daikty. Negalima matuoti atstumy iki prizmiy ar kity stipriai atspindin€iy objekty pavirsiu,
nes jie gali iSkreipti matavimo rezultatus.

Prietaisui maitinti yra naudojami AAA tipo maitinimo elementai.

3.3 Ekrano indikacijy paaiskinimas
Pagrindinis meniu

A Kampo matavimo vieneto pasirinkimas

w DaZymo ploto nustatymas
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Paprasta Pitagoro funkcija

Ploto ir tdrio matavimas

Specialiyjy funkcijy pasirinkimas

Trapecijos funkcijos pasirinkimas

Pitagoro funkcijos pasirinkimas
Horizontaliems ir jstriziems atstumams, reikalingas bent vienas status kampas.

Nustatymu pasirinkimas

Netiesioginiy matavimy vykdymas
Matavimams ant nejudanciy objektu, pvz., sieny, nereikalingi jokie apibrézti kampai.

D& [P [2[5]

AY

Visuotinai galiojantys simboliai

Maitinimo elementy jkrovos lygis

Matavimo strypas (toliau tekste ,matavimo smaigas”) neatlenktas

Matavimo strypas atlenktas

Matavimas

Atstumy sumavimas

Atstumy minusavimas

Pasirinkta

Nepasirinkta

Matavimo laiko pasirinkimas

BNKIE - EEO

Mikrokalkuliatoriaus pasirinkimas

Ty
w

Kampo matavimo vieneto submeniu

Nuolydis procentais

A5 Metriniai matavimo vienetai

n

A__n Brity standarto matavimo vienetai

Nuolydis kampiniais laipsniais

Ploto ir turio matavimo submeniu

n Staciakampio ploto matavimas

Trikampio ploto matavimas

Tario matavimas

Cilindro tario matavimas

Q>




Specialiujy funkcijy submeniu

@

Matavimo lauke rezimo pasirinkimas

6

Automatinio $viesumo jutiklio pasirinkimas

Dazymo ploto nustatymas

N

Zyméjimo funkcijos pasirinkimas

Funkcijos ,,Min/Max Delta“ pasirinkimas

18

O Laikmacio pasirinkimas

Cu Poslinkio funkcijos pasirinkimas

) Duomeny atminties jrenginio pasirinkimas

Trapecijos funkcijos submeniu

&

3 atstumy matavimas

>

2 atstumy, 1 kampo matavimas

Pitagoro funkcijos submeniu

Paprasta Pitagoro funkcija

Dviguba Pitagoro funkcija

Sudeétiné Pitagoro funkcija

Nustatymy submeniu

Matavimo vienetas. Matavimo vieneto pasirinkimas: [fJmetras EilJcentimetras flimilimetras

Ll

m Matavimo bazés. Matavimo bazés pasirinkimas: [fljoriekiné briauna [f§srieginé anga uzpakalinéje
puséje [Ellsrieginé anga apatingje puséje

A Kampo matavimo vienetas. Kampo matavimo vieneto pasirinkimas: nuolydis procentais

[&%metriniai matavimo vienetai [£Ebrity standarto matavimo vienetai [£5huolydis kampiniais laips-
niais

Eksperto rezimo pasirinkimas

* o

Parankiniy saraSo keitimas

Mastelio suaktyvinimas

1.X

Y Garsinio signalo jjungimas / i§jungimas
5] Nuolatinio lazerio jjungimo pasirinkimas
L=t
O Automatinio Sviesumo jutiklio pasirinkimas

Pasvirimo jutiklio kalibravimas

Informacijos apie prietaisa rodymas

r-.e}A

Gamykliniy nustatymy atkdrimas
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Netiesioginiy matavimy submeniu

Netiesioginio horizontalaus atstumo matavimas

Netiesioginio vertikalaus atstumo matavimas

Matavimai ant luby

4
A
i

Netiesioginio Il vertikalaus atstumo matavimas

4

3.4 Tiekiamas komplektas
Lazerinis atstumy matavimo prietaisas, 2 maitinimo elementai, naudojimo instrukcija, gamintojo sertifikatas.

Nurodymas
Daugiau Jusy turimam prietaisui skirty sisteminiy reikmeny rasite vietiniame Hilti techninés prieZitros
centre arba tinklalapyje www.hilti.com.

4 Techniniai duomenys

Darbiné temperatiira -10°C ... 50 °C
(14 °F ... 122 °F)
Atstumy matavimo tikslumas (2o, standartiné paklaida) +1,0 mm
Pasvirimo matavimo tikslumas (20, standartiné paklaida) +0,2°
Svoris (su maitinimo elementais / akumuliatoriais) 165¢g
(5,8 02)
Laikymo temperatura -30°C ... 70°C
(-22 °F ... 158 °F)
Lazerio klasé pagal EN 60825-1:2007 2 lazerio klasé
Apsaugos klasé pagal IEC 60529 IP 65
Maitinimo Saltinis 1,5V

5 Naudojimas

5.1 Pagrindinés funkcijos

Norma funkcija pasirinkite naviguodami mygtukais su rodyklémis kairén ir deSinén.
» Norédami pasirinkti funkcija, visada spauskite matavimo mygtuka.

5.2 Maitinimo elementy jdéjimas %

Nurodymas
—  Atkreipkite démesj j maitinimo elementy poliskuma. Maitinimo elementus keiskite tik poromis. Pazeisty
maitinimo elementy nenaudokite.

» Atlenkite maitinimo elementy déklo dangtel; ir jdékite maitinimo elementus.

5.3 Lazerinio atstumy matavimo prietaiso jjungimas ir iSjungimas
1. I8jungta prietaisa jjungsite spausdami jjungimo / i§jungimo arba matavimo mygtuka.
2. ljungta prietaisg i$jungsite spausdami jjungimo / i§jungimo mygtuka.

5.4 Matavimas naudojant matavimo smaigg 3
1. Matavimo smaigg atlenkite 90° kampu. Dabar matavimo smaiga galima naudoti kaip atrama.
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Nurodymas

Matavimo smaigas padeda prietaisa suorientuoti tuo metu, kai taikomasi | pastovig pozicija.
Pirmiausia tai blna vykdant netiesioginius, trapecijos ir Pitagoro funkcijos matavimus, kadangi ju
rezultatai remiasi vertinimo badu gautomis reikSmémis.

Matavimams nepasiekiamose vietose naudokite matavimo ilgintuvg PDA 72. Matavimo ilgintuva
prietaisas atpazjsta automatiskai. Ekrane gali atsirasti patvirtinimo langelis.

2. Matavimo smaiga atlenkite 180° kampu. Prietaisas automatiskai perjungia matavimo baze (atskaitos
taska).

5.5 Matavimas su taikiniu 1
1. Taikinj atstumams matuoti naudokite esant Sioms nepalankioms salygoms:
< Dél pavirsiaus specifikos siena neatspindi signalo.
< Matavimo taskas néra ant pavirSiaus.
< Atstumas, kurj reikia iSmatuoti, yra labai didelis.
< Nepalankus aps$viestumas (stipri saulé).
2. Matuodami su taikiniu, prie iSmatuoto atstumo pridékite 1,2 mm.

5.6 Matavimo rezimas

5.6.1 Pavieniy matavimy vykdymas
1. Norédami suaktyvinti lazerio spindulj, trumpai spustelékite matavimo mygtuka.
2. Lazerio spindulj laikykite ant tikslo (norimo matuoti tasko ant objekto).
3. Trumpai spusteléje mygtuka, atlikite matavima.
< ISmatuotasis atstumas rodomas apatinéje ekrano eilutéje.
< Ankstesnio matavimo rezultatas rodomas virSutinéje ekrano eilutéje.
4. Norédami atlikti kita matavima, lazerio spindulj laikykite ant tikslo ir vél spauskite matavimo mygtuka.

5.6.2 Nuolatinio matavimo vykdymas

Nurodymas
Vykdant nuolatinj matavima, per sekunde iSmatuojama ir parodoma 6-10 matavimo duomenu. Lazerinj
atstumy matavimo prietaisg galima tol artinti prie objekto, kol bus pasiektas norimas atstumas.

1. 2 sekundes laikykite paspaustg matavimo mygtuka .
< Jeigu yra jjungtas garsinis signalas, jis nuskambés.

2. Lazerinj atstumy matavimo prietaisg artinkite prie objekto arba tolinkite nuo jo tol, kol bus pasiektas
norimas atstumas.

3. Trumpai spustelékite matavimo mygtuka.
< ISmatuotasis atstumas rodomas apatinéje ekrano eilutéje.
< Ankstesnio matavimo rezultatas rodomas virSutinéje ekrano eilutéje.

5.7 Kampo matavimo vieneto pasirinkimas

1. Meniu pasirinkite kampo matavimo vieneto simbolj.
2. Mygtukais su rodyklémis kairén ir desinén pasirinkite norima kampo matavimo vieneta.
3. Norimg kampo matavimo vienetg pasirinkite matavimo mygtuku.

5.8 Ploto ir tirio matavimas

5.8.1 Staciakampio ploto matavimas

1. Nukreipkite prietaisa j tiksla, reikalinga patalpos plo¢iui iSmatuoti, ir spauskite matavimo mygtuka.
2. Nukreipkite prietaisa j tiksla, reikalinga patalpos ilgiui iSmatuoti, ir spauskite matavimo mygtuka.

5.8.2 Trikampio ploto matavimas

1. Nukreipkite prietaisa j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
2. Nukreipkite prietaisg j tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.
3. Nukreipkite prietaisa | tre€iajj tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.
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5.8.3 Turio matavimas

1. Nukreipkite prietaisa j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
2. Nukreipkite prietaisg j sekantj tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.
3. Nukreipkite prietaisa j sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.

5.8.4 Cilindro turio matavimas
1. Prietaisa nukreipkite j tiksla, reikalingg cilindro auks¢iui iSmatuoti, ir spauskite matavimo mygtuka.

2. Prietaisa nukreipkite | sekantj tiksla, reikalinga cilindro skersmeniui iSmatuoti, ir spauskite matavimo
mygtuka.

5.9 Specialiosios funkcijos

5.9.1 Automatinio Sviesumo jutiklis
» Specialiujy funkcijy meniu pasirinkite automatinio $viesumo jutiklio simbolj.

Nurodymas

Per automatinio Sviesumo jutiklj tamsioje aplinkoje ekrano apSvietimas reguliuojamas automatiskai.
Tai taupoma maitinimo elementy energija.

5.9.2 Dazymo plotas
1. Prietaisa nukreipkite j tiksla, reikalinga pirmajam patalpos ilgiui iSmatuoti, ir spauskite matavimo mygtuka.
< Matavimo rezultatas bus jsimintas kaip tarpinis rezultatas.
2. Prietaisa nukreipkite j tiksla, reikalinga sekanciam patalpos ilgiui iSmatuoti, ir, spausdami matavimo
mygtuka, atlikite matavima.
< Antrasis matavimo rezultatas rodomas tarpiniy rezultaty lenteléje. Storai uzrasytas tarpinis rezultatas
yra iSmatuoty patalpos ilgiy suma.
3. Sig operacija kartokite, kol i§matuosite visus patalpos ilgius.
4. Spauskite mygtuka su rodykle deSinén ir pereikite prie patalpos auk$¢io matavimo, tada patvirtinkite
matavimo mygtuku.
5. Prietaisa nukreipkite j tiksla, reikalinga patalpos auks$¢iui iSmatuoti, ir atlikite matavima.
< Patalpos aukstis bus iSmatuotas ir parodytas tarpiniy rezultaty eilutéje. Dazymo plotas bus nedelsiant
apskaiciuotas ir parodytas rezultaty eilutéje.

5.9.3 Zyméjimo funkcija

1. Rankiniu badu jveskite atstuma. Tam mygtukais su rodyklémis kairén ir desinén pasirinkite klaviattros
simbolj ir patvirtinkite matavimo mygtuku.

2. Pasirinkite atitinkamus skaitmenis ir patvirtinkite matavimo mygtuku.

Norédami patvirtinti reik$me, apatiniame deSiniajame kampe pasirinkite varnelés simbolj.

4. Pasirinkite véliavélés simbolj.
< Jusy pasirinktas atstumas dabar bus rodomas tarp dviejy véliavéliy.

5. Norédami pradéti matavima, spauskite matavimo mygtuka.
< Rodyklés ekrane rodo, kuria kryptimi turite stumti prietaisa. Kai ieSkomas atstumas pasiektas, vir§

atstumo ir po juo atsiranda juodos rodyklés.

6. Kad atstumg padidintuméte kelis kartus, judékite su prietaisu toliau. DeSinéje puséje indikuojama, kiek
karty §j atstuma atmatavote.

7. Norédami baigti matavima, spauskite matavimo mygtuka.

Nurodymas

Pasiekus Zymeéting atstuma, esamas atraminis taskas indikatoriuje iSrySkinamas.

24

Nurodymas
Vietoje rankinio jvedimo reikalingas atstumas gali bdti ir iSmatuotas. Tam pasirinkite pavienio
matavimo simbolj ir patvirtinkite matavimo mygtuku.

5.9.4 Funkcija ,,Min/Max Delta“

1. Specialiyjy funkcijy meniu pasirinkite funkcijos ,,Min/Max Delta“ simbolj.
2. Nukreipkite prietaisg j tikslag ir spauskite matavimo mygtuka.
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3. Norédami baigti matavima, spauskite matavimo mygtuka.
< Paskutiniai iSmatuoti atstumai rodomi rezultaty eilutéje.

5.9.5 Duomeny atminties jrenginys
1. Specialiyjy funkcijy meniu pasirinkite duomeny atminties jrenginio simbolj.

Nurodymas

Prietaisas gali jsiminti iki 30 rodmenu, jskaitant grafinius simbolius. Kai, duomeny atminties
jrenginiui jsiminus 30 rodmeny, | ji jvedama nauja reikS§mé, tuomet seniausia atmintyje esanti
informacija automatiskai iStrinama.

2. Noredami istrinti visa duomeny atminties jrenginio turinj, ekrane esant atminties jrenginio simboliui, C
mygtuka spauskite mazdaug 2 sekundes.

5.10 Trapecijos funkcija

5.10.1 Trapecijos funkcija (3 atstumai)

1. Trapecijos funkcijos meniu pasirinkite trapecijos funkcijos 3 atstumams simbolj.
2. Nukreipkite prietaisg j tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.
< ISmatavus pirmajj atstuma, ekrane grafiné indikacija automatiskai nurodo vykdyti sekantj matavima.
3. Nukreipkite prietaisg j sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
4. Nukreipkite prietaisg | treciajj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.

5.10.2 Trapecijos su pasvirimu funkcija (2 atstumai, 1 kampas)

1. Trapecijos funkcijos meniu pasirinkite trapecijos su pasvirimu funkcijos simbolj.
2. Nukreipkite prietaisg j tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.
3. Nukreipkite prietaisg j sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.

5.11 Pitagoro funkcija

5.11.1 Paprasta Pitagoro funkcija

1. Nukreipkite prietaisa j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
2. Nukreipkite prietaisg j sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.

Nurodymas
— Norint gauti tikslius matavimo rezultatus, antrasis atstumas turi bati statmenas ieSkomam atstumui.

5.11.2 Dviguba Pitagoro funkcija

1. Nukreipkite prietaisg j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
2. Nukreipkite prietaisg j sekantj tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.

Nurodymas

Norint gauti tikslius matavimo rezultatus, antrasis atstumas turi bditi statmenas ieSkomam atstumui.

3. Nukreipkite prietaisa | treciajj tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.

5.11.3 Sudétiné Pitagoro funkcija

1. Nukreipkite prietaisa j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
2. Nukreipkite prietaisg j sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
3. Nukreipkite prietaisg j sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.

5.12 Nustatymai

5.12.1 Parankiniy saraso keitimas

1. Pasirinkite funkcija, kurig norite pakeisti, ir patvirtinkite matavimo mygtuku.
2. Pasirinkite norima funkcijg ir patvirtinkite matavimo mygtuku.

5.12.2 Mastelio suaktyvinimas

1. Nustatykite atitinkama skaitmenj ir $ig reikSme patvirtinkite matavimo mygtuku.
2. Kad Sig reikSme patvirtintuméte, pasirinkite varnelés simbolj.
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5.12.3 Pasvirimo jutiklio kalibravimas
1. Prietaisa padeékite ant horizontalaus pavirSiaus ir spauskite matavimo mygtuka.
2. Prietaisg pasukite 180° kampu ir spauskite matavimo mygtuka.

< Dabar pasvirimo jutiklis yra sukalibruotas.

5.13 Netiesioginiai matavimai

5.13.1 Netiesioginis horizontalus atstumas

» Nukreipkite prietaisg j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
< Atstumas ir pasvirimo kampas bus iSmatuoti ir parodyti tarpiniy rezultaty eilutéje.
< leSkomas atstumas bus nedelsiant apskaiciuotas ir parodytas rezultaty eilutéje.

5.13.2 Netiesioginis vertikalus atstumas (2 kampai, 2 atstumai)

1. Nukreipkite prietaisa j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
< Pirmasis atstumas ir kampas bus iSmatuoti ir parodyti tarpiniy rezultaty eilutéje.
< Ekrane grafiné indikacija automati$kai nurodo matuoti antrajj atstuma.

2. Nukreipkite prietaisg | sekantj tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.
< leSkomas atstumas bus nedelsiant apskaiciuotas ir parodytas rezultaty eilutéje.

5.13.3 Matavimai ant luby

1. Nukreipkite prietaisa j tikslg ir spauskite matavimo mygtuka.
< Pirmasis atstumas ir kampas bus iSmatuoti ir parodyti tarpiniy rezultaty eilutéje.
< Ekrane grafiné indikacija automatiSkai nurodo matuoti antrajj atstuma.

2. Nukreipkite prietaisg | sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
< leSkomas atstumas bus nedelsiant apskaiciuotas ir parodytas rezultaty eilutéje.

5.13.4 Il netiesioginis vertikalus atstumas (2 kampai, 1 atstumas)

1. Nukreipkite prietaisa j tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
< Pirmasis atstumas ir kampas bus iSmatuoti ir parodyti tarpiniy rezultaty eilutéje.
< Ekrane grafiné indikacija automati$kai nurodo matuoti antrajj atstuma.

2. Nukreipkite prietaisg | sekantj tiksla ir spauskite matavimo mygtuka.
< leSkomas atstumas bus nedelsiant apskaiciuotas ir parodytas rezultaty eilutéje.

Prieziura, transportavimas ir sandéliavimas

6.1 Valymas

» LesSio nelieskite pirstais.

» Les§j tik nupuskite arba valykite minksta sausa Sluoste.

» Nenaudokite jokiy kity skysc¢iuy, iSskyrus Svary alkoholj arba vandenj.

6.2 Transportavimas

>9< Nurodymas
Prietaisa i$siysdami, akumuliatorius / maitinimo elementus izoliuokite arba iSimkite i$ prietaiso.

» |rangai transportuoti ar persiysti naudokite originalig Hilti pakuote arba jai lygiaverte.

6.3 Sandéliavimas ir dziovinimas

» Prietaiso nepadékite saugoti, kol jis drégnas. Leiskite jam i§dziati ir tik tada sudékite j pakuote ir padékite
saugoti.

» Savo jranga sandéliuodami ar transportuodami, laikykités skyriuje ,, Techniniai duomenys*“ nurodyty ribiniy
temperaturos reikSmiy.

» Nenaudoje prietaiso ilgesnj laika ar po ilgesnio jo transportavimo, prie$ naudodamiesi atlikite kontrolinj
matavima.
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7 Utilizavimas

ISPEJIMAS
Suzalojimo pavojus. Pavojy kelia netinkamas utilizavimas.

» Netinkamas jrangos utilizavimas gali turéti toliau nurodytas neigiamas pasekmes. Deginant
plastikinius elementus, j aplinka patenka Zmogaus sveikatai pavojingy nuodingy dujy. PaZeisti ar
stipriai jkaite akumuliatoriai gali sprogti ir sukelti apsinuodijima, terminius ar cheminius nudegimus
arba uztersti aplinka. Lengvabudiskai ir neapgalvotai utilizuodami, sudarote salygas nejgaliotiems
asmenims naudoti jranga ne pagal paskirtj. Kartu Sie asmenys gali sunkiai suzaloti save ir kitus bei
uztersti aplinka.

€ Didelé Hilti prietaisy dalis yra pagaminta i§ medziagu, kurias galima perdirbti. Batina antrinio perdirbimo
salyga yra tinkamas medziagy iSrasiavimas. Daugelyje $aliy Hilti priims JUsy nebenaudojama prietaisa
perdirbti. Apie tai galite pasiteirauti artimiausiame Hilti techninés priezilros centre arba savo prekybos

konsultanto.

Laikantis Europos direktyvos dél naudoty elektros ir elektronikos prietaisy ir sprendimo dél jos jtraukimo j
nacionalinius teisés aktus, naudotus elektrinius jrankius batina surinkti atskirai ir pateikti antriniam perdirbimui
pagal aplinkos apsaugos reikalavimus.

TP
w » NeiSmeskite elektriniy jrankiy j buitinius Siukslynus!
)

8 Gamintojo teikiama garantija

» Kilus klausimy dél garantijos salygu, kreipkités j vietinj Hilti partnerj.

9 EB atitikties deklaracija

Gamintojas

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100
9494 Schaan
Lichtensteinas

Prisiimdami visa atsakomybe pareiSkiame, kad Sis gaminys atitinka toliau nurodyty direktyvy ir normy
reikalavimus.

Pavadinimas Lazerinis atstumy matavimo prietaisas
Tipas PD-E

Karta 01

Sukadrimo metai 2010

Panaudotos direktyvos: e 2004/108/EB

« 2014/30/ES
« 2011/65/ES

Panaudotos normos: * ENISO 12100
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